Bedienungsanleitung
ASX24-Crawler

Zum Empfénger

Motor +

Leistungsmerkmale:

5-9 Zellen NiCd oder NiMh / 6-12 V Bleiakku
Lipomodus: 2-3 S Lipo

Max - Strom: 8 A  Kkurzzeitig 10 A
BEC: max. 2A

Programmierung, Failsafe, LED-Monitor,
automatische Lipozellenzahlerkennung und
Uberwachung, intelligente Softumpolung,

50% Ruck programmierbar, Temperaturiberwachung



Autosetup ASX24-Crawler

Dieser Regler wird im Haus unserer Firma einer umfangreichen
Produktprifung unterzogen um sicher zu stellen das einwandfreie
Produkte bei unseren Kunden ankommen. Dabei wird der Regler auf
die RC-Signal Einstellung von Graupner Standard eingestellt. Der
allergréite Teil aller RC Anlagen im Handel funktioniert mit diesen
RC-Werten. Die Setup Funktion dieses Reglers wird also nur
benotigt wenn ihre RC-Anlage von diesen Werten abweicht z.B. bei
einigen sehr alten RC-Anlagen. (Alter wie 10 Jahre)

Alle Einstellungen im Sender fir den verwendeten Kanal missen
auf Lieferzustand des Senders gestellt werden.

Um fest zu stellen ob der Regler mit ihrer Anlage einwandfrei
arbeitet reicht es diesen in Betrieb zu nehmen. Also den Motor an
die Kabel gelb und blau anschlieRen und den Regler an den
richtigen Kanal ihres Empfangers stecken.

Zuerst immer den Sender einschalten.

Darauf achten das die Trimmung fiir den verwendeten Kanal auf
mitte steht. Dann den Akku an den Regler stecken.

Nach etwa 3 Sekunden startet der Regler und meldet durch einen
Quittungsbeep uber den Motor das er betriebsbereit ist. Die griine
Nullpunkt LED leuchtet auf. Dann zur Probe in beide Richtungen
Vollgas geben. Bei Vollgas mul} der Regler nach kurzer Zeit die
Vollgasposition anzeigen durch leuchten der roten LED.

Sollte dies nicht so funktionieren wie beschrieben Uberpriifen ob die
Sendereinstellungen wirklich im Lieferzustand sind.

Hilft das nicht kann man die Setup Funktion benutzen um den
Regler exact auf die RC-Signal Ausgabe des verwendeten Systems
ein zu stellen. Diese Funktion stellt sicher das der Regler mit wirklich
jedem RC-System einwandfrei arbeitet ist allerdings nur fir den
Notfall gedacht.

Wie sie mit dem Setup Modus und den Regler auf ihre RC-Anlage
einstellen kénnen ist auf der nachsten Seite beschrieben.

Die eingestellten Werte kbnnen immer wieder Gberschrieben werden
und bleiben im Regler gepeichert auch ohne das ein Akku
angeschlossen ist.



Setup Anleitung

. Regler an den Empféanger anschlielRen
. Sender einschalten, Gasknippel auf “Null” bzw. ,Motor aus*
. Akku anschlieRen
. Innerhalb von 3 Sekunden nach dem Akkuanstecken den
Programmiertaster einmal kurz driicken
. Jetzt leuchtet die rote LED
. Gasknippel zlgig auf “Vollgas” bewegen und dort verweilen bis
die griine LED aufleuchtet (Wichtig Servo Reverse im Sender
mufd ausgeschaltet sein)
7. Den Gaskniippel zuriickziehen auf “Vollgas Riickwérts” und
dort halten.
8. Nach erfolgreicher Programmierung gehen beide LEDs aus und
der Regler signalisiert mit einen “Beep” das Speichern der Werte.
9. Wiinschen Sie eine Begrenzung auf 50% Motorleistung bei
Ruckwartsfahrt missen Sie jetzt den Kniippel erneut auf Vollgas
bringen, wenn nicht, dann bringen Sie den Knippel in
Nullposition.
10. Haben sie die 50% Begrenzung gewahlt erténen jetzt zwei lange
“Beep”-Tone, wenn nicht folgt ein langer “Beep”
11. Nach weiteren 2 Sekunden oder beim néchsten Akkuanstecken
leuchtet nach drei Sekunden die griine LED auf und die
Motorbeepquittung (drei kurze Beep, Ausnahme bei Lipos) ist bei
angeschlossenem Motor zu héren. Nach dem Motorbeep ist der
Regler im Fahrbetrieb.
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Ein versehentliches Driicken des Prog.-Tasters im Fahrbetrieb oder
nach den ersten drei Sekunden nach dem Akkuanstecken bleibt
OHNE Wirkung.

AUSNAHME:

Lipomodus an aus schalten.

Um die Spannungsiiberwachung fur Lipo an und ab zu schalten die
Prog.-Taste im Betrieb 3 Sekunden gedriickt halten dadurch wird der
Lipo-Modus an- oder ausgeschaltet. Danach startet der Regler neu.
Ob der Lipomodus an ist, sieht man dann an der blauen LED.

LED an = Lipomodus an LED aus = Lipomodus aus



Lipoiiberwachung

Der ASX24-Crawler verfiigt Uber eine automatische Erkennung der
angeschlossenen Lipozellenanzahl und eine entsprechende
Unterspannungserkennung. Der Regler liest beim Anstecken die
Spannung des Akkus aus und ermittelt daraus die Zellenzahl der
Lipos.

Quittung nach dem Fahrakkuanstecken:

Normalmodus blaue LED leuchtet nicht.

Drei kurze Beeps ca. 3 Sekunden nach dem Anstecken des Akkus.
Lipomodus blaue LED leuchtet.

Lange Beeps je nach Zellenzahl also 3S ergibt 3 Beeps und Blinken
beider LEDs bei jedem Beep.

Uberpriifen Sie unbedingt ob der Regler die Anzahl ihrer Lipozellen
korrekt erkannt hat. Zu erkennen an der Anzahl der Beeps. Wenn Sie
sich unsicher sind, stecken Sie den Regler lieber nochmal erneut an.
Bei falsch erkannter Anzahl ist keine korrekte Unterspannungs-
erkennung gewahrleistet, nehmen Sie den Regler NIE in den Betrieb,
wenn die Zellenzahl falsch erkannt wurde!!!

Im Auslieferungszustand ist die Lipotiberwachung eingeschaltet zu
erkennen an der blauen LED die leuchtet.

Ist alles in Ordnung und Sie fahren den Regler mit Lipos merken Sie,
dass ihre Zellen leer sind, wenn der Motor plétzlich zurlickregelt, nur
noch etwa 20% Leistung hat und dabei Ruckelt. Das ist das Signal
des Reglers um Ihnen zu sagen, dass die Zellen leer sind und Sie
mdglichst schnell ihr Modell heranholen und ausschalten sollten.

Der ASX24-Crawler kann mit bis zu 3S Lipo mit BEC Funktion
betrieben werden. Wir empfehlen je nach Servo Typ bei
eingeschaltetem BEC und 3SLipo nur ein Servo zu verwenden. Bei
kleinen Servos kénnen auch mehrere verwendet werden. Einfach
darauf achten ob der Regler im Betrieb sehr hei® wird. Dabei gilt kann
man den Regler lange anfassen ohne das es weh tut ist alles im
grunen Bereich.

Dabei auf Leichtgéngigkeit des Servos achten, ein zu hoher Strom-
verbrauch des Servos kann dem Regler dauerhaft Schaden zufiigen!



Temperaturabschaltung

Dieser Regler besitzt eine Temperaturiiberwachung. Sollte er durch
Uberlastung zu heil werden regelt er sehr stark zuriick (ca 20%
verbleibende Motorleistung) Sie kdnnen ihr Modell mit der
verbleibenden Leistung sicher zurilick fahren, missen den Regler
dann aber sofort ausschalten und abkuhlen lassen! Sollte dies
haufiger vorkommen sollten Sie die Fehlerquelle suchen, oder einen
starkeren Regler verbauen. Zu haufige Temperaturabschaltung kann
zum dauerhaften Defekt des Reglers fiihren!

50% Begrenzung

Viele Modellbauer wiinschen eine Drosselung der Motordrehzahl bei
Ruckwartsfahrt. Der Regler kann so programmiert werden, dass er die
Ruckwartsfahrleistung von 0 bis 50% regelt, trotz Kniippelausschlag
“Vollgas Ruickwarts”.

Dies gewahrleistet ein sehr feinflihliges mand&vrieren im Rickwarts-
gang fur hohe Fahrsicherheit und sorgt fiir originalgetreue Optik.

Motorbremse

Wahrend der Umpolung oder des Motorstopps bremst der Regler
automatisch den Motor ab um diesen sowie die Akkus vor hohen
Stromspitzen zu schiitzen. Besonders wichtig ist diese Funktion auch
um die Kollektoren teurer Hochleistungsmotoren vor Besch&digungen
beim gewaltsamen Umpolen aus voller Drehzahl zu schitzen.

ACHTUNG

Das Verpolen oder falsche AnschlieRen des Reglers kann in
Sekunden zu einem Defekt des Reglers fiihren!

Auch diirfen sich die Motorleitungen und blau
Motor - bei angestecktem Akku NIEMALS beriihren!



Empfehlung und Hinweise

Platzieren Sie den ASX24-Crawler in ausreichendem Abstand vom
Empféanger um Stérungen vorzubeugen. Sollte eine starke
Erwdrmung im Betrieb festzustellen sein, so ist die Ursache in den
meisten Fallen in einer zu hohen Belastung des BEC zu finden.

Hier ist also Vorsicht geboten, denn eine Uberlastung des BEC kann
zum Absinken der Versorgungsspannung fur die Empfangsanlage
fuhren. Deshalb ist auf leichtgdngige Ruder und Ruderanlenkungen
unbedingt zu achten.

Wenn die Sache nicht funktionieren will.

Alle unsere Produkte werden hier im Haus auf einwandfreie Funktion
getestet. Wir legen besonderen Wert darauf das keine
Produktionsfehler beim Kunden landen. Bei tiber 95 % der Falle wo
uns ein Produkt zugeschickt wird weil es im Modell nicht funktioniert
liegt der Fehler nicht in unserem Produkt sondern an irgendeiner
anderen Stelle im Modell. Wenn also ein neuer Regler von uns also
nicht arbeitet wie er soll kann der Fehler an vielen Stellen liegen und
muf nicht zwingend vom Regler selbst kommen.

Deshalb in solchen Féllen schrecken sie nicht davor zuriick uns
einfach eine Mail zu schicken an Info@Modellbau-Regler.de. Wir
garantieren sie bekommen kurzfristig Antwort oft schon innerhalb
von 24 Stunden. In sehr vielen Fallen kénnen wir Probleme dann
ohne Einschicken und das Verschwenden von Geld und Zeit I6sen.
Wir haben volles Versténdnis dafiir das nicht jeder Mensch
Elektronik oder Modellbau Experte ist und helfen wo wir kénnen.

Vorsicht

Grundsétzlich ist darauf zu achten, das sich bei angeschlossenem
Akku keinerlei Gegensténde im Drehkreis des Motors befinden. Der
Betrieb dieses Drehzahlstellers ist deshalb nur in Situationen
zulassig, in denen Sach- und Personenschaden ausgeschlossen
sind. Einen beschadigten Drehzahlsteller (z.B. durch Bruch,
Verpolung oder Feuchtigkeit) keinesfalls weiterverwenden.
Andernfalls kann es zu einem spateren Zeitpunkt, oder durch
Folgefehler, zu Fehlfunktionen kommen.

Der Drehzahlsteller darf nur aus Akkus gespeist werden, ein Betrieb
an Netzgeréaten ist nicht zuléssig.



unsere Vor-Riick-Regler

5 (7= AS 12/6 RW EASY

12 Zellen, 6A, mit und ohne Kabel

A
. == 20x17x5mm 2g

2. &y AS 12/15 RW EASY oder Normal
- 12 Zellen, 15A, BEC
31x26x7mm 25¢g

AS 12/40 RW EASY oder Normal

12 Zellen, 2-3s mit Liposchutz, 40A, BEC
47 x37x9mm 409

,;;s?‘i-’ " AS 12/50 RW EASY oder Normal

12 Zellen, 2-3s mit Liposchutz, 50A, BEC
47 x37x9mm 509

14 Zellen, 2-4s mit Liposchutz, 80A, BEC
53x40x10mm 50g

AS 26/60 RW

26 Zellen, 3-8s mit Liposchutz, 60A, Opto
74x52x15mm 95¢g

= AS 12/35 RW - Truck

5-12 Zellen, 2-4s mit Liposchutz, 35A
26 x33x 1M1 mm 33g




Garantiebedingungen

Wir gewédhren 12 Monate Garantie auf diesen Drehzahlsteller. Alle
weitergehenden Anspriiche sind ausgeschlossen. Das gilt insbesondere fir
Schadensersatzanspriche, die durch Ausfall oder Fehlfunktion ausgelost
wurden. Fir Sachschaden, Personenschaden und deren Folgen, die aus
unserer Lieferung oder Arbeit entstehen, Gibernehmen

wir keine Haftung, da uns eine Kontrolle der Handhabung und Anwendung
nicht maoglich ist.

Bei Schaden die durch Betriebsbedingungen aufRerhalb der angegebenen
Daten entstehen kdnnen wir keine Garantie gewahren.

Dies gilt besonders fir :
- Zu niedrige oder zu hohe Betriebsspannungen (Zellenzahl)
- Uberhéhte Stromwerte

- Betrieb des Produktes ausserhalb von Modellbau. Also z.B. in jeglichen
Versuchsanlagen oder auch bei Betrieb mit Netzteilen.

Rechtliches

CE-Prifung

Dieses Produkt erfiillt die EMV-Richtlinien 89/336/EWG, 91/263/EWG,
92/31/EWG

Geprift nach folgenden Fachgrundnormen:

EN 55014-1/A1 55014-2 / WEEE DE 74067127
Verwendungsberech: Funkferngesteuerte Modelle

Bei Fragen und Problemen wenden sie sich bitte per Mail an
uns unter: InNfo@Modellbau-Regler.de

lnhaber: Magga Witliy
Pﬂ&’ta/miﬁ/ﬁ‘,‘ ﬂd’?ﬁm/{uﬁr, 26, 49525 [M’,MMM
Stewernummer: 327/5247/1447

At~ DE234296638 waw, Wa/& /// au- /@// /@ /, 6{6

Telefomnunmer: 05481-3298716



